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DEGORGEOIR TUBULAIRE A POSITIONNEMENT PAR FIL. 


^ L'invention concerne un degorgeoir a poissons utili- 
sant la tension qu'il imprime sur le filauquel est accroch^ 
rhame9on pour se guider jusqu'a celui-ci. 

Elle est constitute d'un embout de maintien (1 ) pouvant 
etre rigide ou flexible, d'un dispositif de tirage (3), d'un dis- 
positif d'accrochage (4), d'un rourreau (2) et d'un dispositif 
de manoeuvre (5). 

Uutllisateur place le fil dans le dispositif d'accrochage 
(4), puis actionne le dispositif de manoeuvre (5). La barre de 
tirage (3) entraTne le fil dans I'embout de maintien (1) jus- 
qu'a ce que la hampe de Thamegon entre a fond dans celui- 
ci. 

L'hamegon, maintenu par le degorgeoir, peut alors etre 
retire facilement 
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La pr6sente invention conceme un d^gorgeoir tubulairc & posttionnement par fil. 

Des degorgeoirs sont utilises pour retirer les hame^ons enfonces trap profondement a 
rinterieur du coips des poissons qui sont pech6s. 

La plupart des degorgeoirs actuels sont constitu^ de dispositifs dont le 
5 fonctionnement consiste a saisir a distance I'haine9on qui est enfonc^ k Tinterieur du 
corps du poisson pour lui imprimer manuellement un mouvement contraire a celui 
qui Ta enfonce, ce qui le retire de la chair et pennet de le sortir. 

Certains de ces degorgeoirs sont con?us sur le principe d'une pince eloignee de son 
syst&me de manoeuvre pour 6viter a leur utilisateur d'introduire la main dans la 
10 gueule du poisson. 

D^autres se r6duisent k un manche comportant a une des ses extr6mites une ppign^e 
de manoeuvre et k Fautre une simple fourche dont le creux est destine a accueillir 
rhame9on. 

Les types de degorgeoirs d&nrits d-dessus pr6sentent plusieurs inconvenients, 

15 LMnconvenient le plus genant est Tobligation pour Tutilisateur de localiser 
precisement dans le corps du poisson Thamefon a retirer afin de pouvoir appliquer 
l^extremite du degorgeoir sur celui-ci. II est frequent, surtout quand on a a faire k des 
poissons voraces, que rhame9on ne soit pas visible ni localisable, par exemple 
lorsqu'il a atteint Testomac. Le reperage de I'hame^on pent aussi etre difficile dans 

20 des conditions de mauvaise visibilite, en peche de nuit par exemple. 

Un autre inconvenient est Tobligation d'imprimer a Thame^on, un fois que le 
d6gorgeoir est applique dessus, un mouvement contraire a celui qui l^a enfonce. Ce 
mouvement n'est pas toujours facile k doser ou a orienter. 

Certains degorgeoirs actuels plus perfectionnes comportent un guide qui pennet k 
25 leur extremity de suivre le fil jusqu'a Thamefon. Le reperage visuel de Thame^n 
reste neanmoins indispensable, Tutilisateur devant placer correctemcnt rextreraite du 
degorgeoir sur rhamefon avant d'imprimer le mouvement necessaire au d^rochage 
de rhame9on. 

Tous les degorgeoirs actuels ont en commun le gros desavantage de ne pas interdire 
30 les nouveaiix accrochages de Thame^on lors du retrait de celui-ci apres le premier 
decrochage. II est en eflfet frequent, lorsque Thame^on est alle tres loin dans le corps 
du poisson et que ce dernier, bien vivant, gigote frdn^tiquement qu*il soit tres 
difficile k retirer sans toucher une parol et qu^il se plante k nouveau, provoquant ainsi 
une perte de temps et Toblig^tion de d^gorger k nouveau le poisson. 


35 


LMnvention propose un degorgeoir pour hame9ons simples ou a plusieurs pointes qui 
n'a pas les inconvenients des materiels traditionnels. 
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Le dispositif selon Tinvention permet de d^gager un hame^oiu meme entre tres 
profond^ment i rinterieur d'un poisson, sans Tavoir localise prealablement. Dans 
une de ses fonnes paiticulidres de realisation, il nMmpose de plus aucun mouvement 
paiticulier a son utilisateur pour dterocher rhamegon. 

5 La ou les pointes de Thamegon, une fois sorde de la chair du poisson, est neutralis^e 
et Thamefon peut etre sorti du poisson sans aucun risque de se planter aUleurs. 

Sa manoeuvre se fait sans meme avoir a ouvrir la gueule du poisson, il s'y introduit 
et trouve son chemin automatiquement ce qui elimine tous les risques de morsures 
li6s a r utilisation des dispositifs traditionnels. 

10 Sa rapidite d'action reduit au minimum la duree pendant laciuelle le poisson reste 
accroche. Ce dernier peut done etre remis a Teau tres rapidement, quand c'est le desir 
du pecheur, avec les meilleures chances de survie. 

Le dispositif selon Tinvention a la caract^ristique principale d'avoir une extrdmit6 
tubulaire qui recouvre la hampe de rhame9on et qui est guidee jusque la par le fit de 
15 peche que le meme dispositif met en tension. II saisit pour cela le fil k peche k un 
endroit quelconque de celui-ci et le fait remonter en entramant rhame9on qui lui est 
accroch^ h I'int^eur de son conduit central. Aucim des d6goigeoirs existants n'a ces 
caracteristiques. 

En pr^ambule & la presentation des figures, il est signal^ que les principaux Elements 
20 representes sur les figures ont des sections circulaires et que ceci n'est qu'une option. 
En effet, Tacception du terme « tubulaire » employ^ dans le present document est 
elargie, par raf^rt au sens commun, a tous les elements allonges comportant un 
conduit longitudinal et quelle que soient leurs formes et leurs sections, regulieres ou 
non. 

25 Figure 1 repr^sente une vue generale de cdt^ schematisee du dispositif selon 
I'invention. 

En reference k cette figure, le dispositif selon Tinvention est constitue de Tembout de 
maintien U du fourreau 2, du dispositif de tirage 3, du dispositif d'accrochage 4 et du 
dispositif de manoeuvre 5. 

30 Figure 2 repr^sente Tembout de maintien 1 vu en coupe longitudinale. 

Figure 3 represente le fourreau 2 vu en coupe longitudinale. 

Figure 4 represente le dispositif de tirage 3 vu suivant sa plus grande dimension. 

Figure 5 represente k une autre echelle que celle des figures 1 a 4 Tembout de 
maintien 1 suivant la coupe transversale AA reperee sur la figure 2. 

35 Figure 6 represente k une autre echelle que celle des figures 1 4 le fourreau 2 
suivant la coupe transversale BB reperee sur la figure 3. 
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L'embout de maintien 1 est un element tubulaire qui comporte un conduit central 
dont le diamfetre 15 permet le passage du dispositif de tirage 3 et de la hampe de 
rhame9on. Suivant deux modes principaux de realisation du dispositif selon 
rinvention, Tembout de maintien 1 peut etre souple ou rigide. La variante a embout 
5 de maintien rigide est particulierement adaptee aux hamegons a plusieurs pointes. 

Le fourreau 2 est un eldment tubulaire qui comporte un conduit central dont le 
diametrc 16 pennet le passage du dispositif de tirage 3. Sa longueur 9 est suffisante 
pour que le dispositif de manoeuvre 5 teste en dehors du poisson dans toutes les 
phases de Tutilisation de Tinvention. 

10 Le dispositif de tirage 3 est un element, rigide ou non, de forme gen&ale cylindrique 
coulissant dans les conduits centraux de Tembout de maintien 1 et du fourreau 2. 

Le dispo^tif de manoeuvre 5, represOT^ schdmatiquement sur les figures 1, 7, 8, 9, 
12, 13, 21 et 25, permet a I'utilisateur du d^gorgeoir selon Tinvention de mettre en 
mouvement le dispositif de tirage 3 par report a I'embout de maintien 1 et au 
1 5 fourreau 2 a Tinterieur de ceux-ci. 

Le dispositif d'acciochage 4, solidaire du dispositif de tirage 3, est constituc d'un 
systfeme permettant, suivant Tetape du fonctionnement du degorgeoir, soit 
d'accrocher, soit de maintenir, soit de decrocher le fil de peche attache i Thame^on. 

L'embout de maintien 1, le fouireau 2 et le dispositif de tirage 3 ont une resistance 
20 dans leur sens longitudinal suffisante pour supporter les efforts de traction et de 
compiession life a Tutilisation du degorgeoir selon Tinvention. II peuvent etre 
realises en matiferc plastique, en metal, en caoutchouc, en bois ou en tout autre 
ma^riau adapte. 

L'embout de maintien 1 est solidaire du fourreau 2. II est eventuellement demontable. 

25 Figure 1 1 represente une variante de ce mode particulier de realisation du degorgeoir 
selon rinvention selon laquelle l'embout de maintien la est solidaire de Tembout de 
guidage 17. 

L'embout de guidage 17 est un element de forme tubulaire, pouvant etre comparable 
a celle d'un entonnoir, comportant un conduit central conique sur tout ou partie de sa 
30 longueur permettant le passage du dispositif de tirage 3 et de la hampe de Thamefon 
7. L'ouvertuie la plus petite de Tembout de guidage 17 est placee contre Textrcmite 
de Tembout de maintien la et Tautre ouverture constitue Textremite libre du 
degorgeoir selon rinvention. Cet embout de guidage peut egalement etre tubulaire de 
forme cylindrique, 

35 II a pour fonction, par Taction de ses surfaces obliques ou de sa souplesse. de feciliter 
rentrte de Thamefon 7 dans Tembout de maintien la. 
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de guidage 17 et 1 embout de maintien I peuvent etre un seul et meme dlement I 
pern egaJement equiper I'embout de maintien 1 dans sa variante n^ST 

ri^?^ '^P^^te un autre mode particulier de realisation du d6goi^eoir s«^lon 
J^cTZ^"" ^^<^ manoeuvre 5b est constitu^ d'ST^t^" 

poignees don la manoeuvre deplace le dispositif de tirage 3 Z ranr^n Jr^^Z 
^«nple 4 apphquer les jomts polymerisants que I'on treuve actuellLent sur le 

Figure 17 represente un autre mode particulier de i^isation du degomeoir selon 
1 invention pour lequel le dispositif de manoeuvre 5a est constituee de dte^Zi^ 
aux fomies quelconques, une solidaire du dispositif de tirage 3 iZZ * foSf? 
U^vre du degoigeoir selon I'invention consiste fimplem^i^^', 
ecarter les deux poignees du dispositif de manoeuvre 5a I'une de I'autre^ 

seniigues meicales Ladjoncdon du dispositif de blocage 23 a ce mode de 

i«ahsationdud.^sitifdemanoeuvreestpartiadi&ementlnLs^te^ 

Le dispositif de manoeuvre 5 peut n'etre constitue, selon un autre mode narticulier d^ 

degwgeou-, la poignee solidaire du dispositif de tirage 3 et le foIi,^2^^^ 

EifS^reiS'?^^ 7 ^'"^^^ dispositif d'accrechage 4a. 

Z^l^^^ leT^ ^; ! dispositif d'accrochage 4a est constitue d'un7pince 

oTlSU . ^ force suffisante pour 

^ ^1^1 ^ ^« 3 - fil 6 

U diamfitre interieur 16 du fourreau 2 est suffisamment grand pour que la dimension 
18 conespondant au diamfetre de la boucle fonnee par le ffl 6 loh s^s^fZ^^ 
^r^^Z^' ^ P-aneJ^ap^ rutilisata^drS^^ 

L'embout de maintien 1 peut etre compose d'un ensemble d'elements de petite taille 
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Les hame^ons peuvent avoir des formes et des dimensions tres varices. Pour adapter 
le degorgeoir selon I'invention a cette multiplicite de cas, I'embout de maintien 1 
peut etre interchangeable, demontable et rempla^able par Tembout le plus ads^t^ a la 
situation. 

5 Afin d'dviter que rhame9on ne s'enfonce trop profondement dans le dispositif de 
Tinvention une butee peut etre mise en place aux abords de la jonction entre 
Tembout de nudntien I et le fourreau 2. Cette butee a pour objet d'arreter la 
jHogression de i'hame^n 7 & Tinterieur du foiureau 2. 

Figure 19 et figure 20 representent, k une echelle tres agrandie, Textremit^ du 
10 degorgeoir selon Finvention ^quipde d*un mode particuUer de r^sation du 
dispositif d'accrochage 4b. En r^ftrence k ces figures, le dispositif d'acciochage 4b 
peut etre constitu^, selon ce mode particulier de realisation, d'une piei;e soit articulee 
sur le dispositif de tirage 3a soit solidaire avec lui. Dans le cas represente sur les 
figures, le dispositif d'accrochage 4b est constitue d'un element souple, 
15 eventuellement en metal type lame de ressort, de fonne recourbee dont une extremite 
est fixee sur le dispositif de tirage 3a et dont Tautre extremite est libra. 

Figure 19 correspond k la premiere etape du fonctionnement de Tinvention, au 
moment ou le fil 6 est passe dans le dispositif d^accrochage 4b. 

Figure 20 correspond k la deuxieme etape du fonctionnement de Tinvention, lorsque 
20 le dispositif de tirage 3a est entraine a rintSrieur de Tembout de maintien 1 . 

Comme indique sur la figure 19, le dispositif d'accrochage 4b permet, lorsqu'il n'est 
pas engage a Tint^eur de T^bout de maintien U Tintroduction sous lui du fil 6 et 
retient faiblement ce dernier. 

Comme indiqu^ sur la figure 20, le dispositif d'accrochage 4b comporte une partie 
25 proeminente qui vient se placer centre Tint^rieur de Tembout de maintien 1 au 
moment ou elle rentre dans celui-ci. Cela produit un effort qui serre le fil 6 et en 
assure la tenue pour la suite de la manoeuvre du degorgeoir selon Tinvention. Le 
dispositif d'accrochage 4b peut comporter des parties a adherence renforcee aux 
endroits ou le fil 6 est retenu. Ces parties a adherence renforcee peuvent par exemple 
30 etre realisees en caoutchouc ou k Taide de stries pratiquees sur les surfaces qui sont 
en contact avec le fil. La partie pro^inente du dispositif d'accrochage 4b a des 
fonnes anondies qui lui permettent de glisser facilement sur la surface interieure de 
Fembout de maintien 1 . 

L*extr6mit6 de Tensemble mobile constitu^ par le dispositif de tirage 3, 3a et par le 
35 dispositif d'accrochage 4, 4b peut comporter un embout poussoir 20 solidaire de Tun 
ou de Tautre de ces deux 6l6ments. L'embout poussoir 20 est constitu^ d'un element 
comportant un evidement central destin6 a ameliorer le centrage de la partie de 
rhame9on 7 qui est poussee dans la demiere etape de Tutilisation du degorgeoir 
selon rinvention lorsque cet hame9on est pousse hors de Tembout de maintien 1 . Un 
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bon centrage pendant cette 6tape pennet en effet d'eviter que rhame9on ne se coince 
entre le dispositif de tirage 3 et I'embout de maintien 1. L'embout poussoir 20 peut 
etre integre par construction au dispositif de tirage 3. 

Figure 21 repi^sente un mode particulier de realisation du d^gorgeoir selon 
5 Tinvention. En reference k cette figure, le fourreau 2a comporte le tron^on 
transparent 21 qui permet de localiser les elements du degorgeoir selon Finvention 
lors de leurs deplacements k Tintirieur de ce fourreau, Ce tronfon transparent 21 a 
les memes caracteristiques dimensionnelles et de resistance que le fourreau 2a et peut 
avoir toute longueur voulue, il peut meme remplacer totalement ce fourreau. Le 
1 0 tronfon transparent peut etre realist en verre ou en matiere plastique. 

Figure 22 repr^sente un mode particulier de realisation de Tembout de maintien I. En 
reference a cette figure, Tembout de maintien Ic comporte une armature 19 qui 
permet d'ameliorer sa resistance a la compression et A la traction tout en maintenant 
relativement constant le diam^ IS du conduit central de cet embout. 

15 L'armature 19 peut etre par exemple constitute d'une spirale ou d'anneaux en 
matidre plastique, en metal ou en tout autre materiau. Cette armature peut etre gainte 
de caoutchouc. 

L'invention peut etre equipee, soit d*vm embout de maintien 1 souple, soit d'un 
embout de maintien 1 rigide. Chacun de ces deux types d'embout correspond a un 
20 usage et ^ un fonctionnement particuliers. 

Les figures 7, 8, 9, 10, 12 et 13 representent dififdrentes etapes du fonctionnement du 
degorgeoir selon Tinvention. Les figures 7 et 8 representent les etapes de ce 
fonctionnement communes aux dispositifs dotes d'embouts de maintien souples et a 
ceux dotes d'embouts de maintien rigides. Les figures 9 et 10 representent les 
25 demiferes etapes du fonctionnement de Tinvention dotee d'un embout de maintien 
souple. Les figures 12 et 13 representent les demieres et£^)es du fonctionnement de 
deux modes particuliers de realisation de Tinvention dotee d'un embout de maintien 
rigide. 

Figure 7 represente la premiere ttape de ce fonctionnement. 

30 Le but est de decrocher rhamegon 7. L'utilisateur place le dispositif d'accrochage 4 a 
un endroit quelconque du fil 6 sur lequel est fixe rhame9on. Le fil 6 est fixe au 
dispositif d^accrochage 4 par un des moyens deja decrits ou par d'autres. 

Figure 8 repr6sente la deuxieme etape de ce fonctionnement. 

Le dispositif de manoeuvre 5 est actionne par Tutilisateur. Le dispositif de tirage 3 
35 est entraine et coulisse a Tinterieur de Tembout de maintien 1 et du fourreau 2. Le 
dispositif d^accrochage 4, solidaire du dispositif de tirage 3 est aussi entraine, ainsi 
que le fil 6 qui lui est accroche, dans les conduits centraux de Tembout de maintien 1 
et du fourreau 2, L'embout de maintien 1 recouvre progressivement rhame5on 7. 
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Les figures 9 et 10 representent la fin de la deuxieme et la troisieme etape du 
fonctionnement d'un mode particulier de realisation de Tinvention selon lequel 
Tembout de maintien 1 est souple. Cet embout est dans ce cas assez souple pour se 
d^former sans efforts appliques importants lorsque rhame9on avance dans son 
5 conduit central et pour prendre la forme g^n^rale de celui-ci, Sa longueur 10 est 
suffisante pour lui permettre de recouvrir entidrement rhame9on. 

Figure 10 represente la fin de cette deuxieme etape, a une echelle trfcs agrandie. 
L'extremite de Tembout souple la, represente transparent, atteint le mat^riau 11 
duquel i^hame^on 7 doit etre retire. 

10 La force de traction 12 sur le dispositif de tirage 3, transmise par le fil, est equilibree 
par une force de compression contraire et egale 1 3 sur Tembout de maintien 1 a. Cette 
force est presque int^gralement reportee, aux forces de fix^ttement prfes, k Textremite 
de Tembout de maintien la pour devenir une force 14 qui pousse sur le materiau 1 L 
Cette force 14, appliqu^ sur le materiau 1 1 et pas sur riiame9on, a tendance k retirer 

15 cet hame9on 7 du matmau 11. 

Figure 9 represente la troisieme etape du fonctionnement de Tinvention, toujours 
selon le meme mode particulier de realisation. 

L'embout souple la recouvre maintenant completement rhamefon, la force 
appliquee et dosee par Tutilisateur du degoigeoir selon Tinvention, a 6X6 suffisante 
20 pour extraire rhame9on 7. 

L'utilisateur peut retirer le degorgeoir selon Tinvention, contenant Thame^on, du 
corps du poisson. 

£^1^^^^^ recouverte par Pemboiit de maintien souple la et ne 

peut done plus s^accrocher a nouvcau. 

25 L'hame9on est ensuite retire de Tembout de maintien souple la pousse par le 
dispositif de tirage 3 auquel Futilisateur impnme le mouvement n^cessaire pour le 
remettre dans sa position initiale. 

On constate done, apres avoir observe le fonctionnement de I'invention selon ce 
mode particulier de realisation, que celui-ci a bien les avantages annonces en debut 
30 de la presente description. Le guidage du degorgeoir vers rhame9on est automatique, 
le decrochage de cet hame^on se fidt sans manipulation pardculiere et ce meme 
liame9on est retire sans risque d'etre accroch^ a nouveau. 

La figure 12 represente la fin de la deuxieme etape du fonctionnement d'un mode 
particulier de realisation de Finvention selon lequel Tembout de maintien lb est 
35 rigide. 


La rigidite de Tembout de maintien lb interdit a ce dernier de se deformer pour 
epouser la forme de Thame^on 7. Ce dernier est done maintenu dans Tembout de 
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maintien lb et seule sa pointe en d^passe. L*utilisateur sent ce moment a 
Taugmentation de la force de traction dans le fil et a la difficulte qu*il 6prouve a 
actionner le dispositif de manoeuvre 5. 

La tioisieme 6tap& du fonctionnement du degorgeoir selon Tinvention et selon ce 
5 mode paiticulier de realisation consiste done a imprimer a celui-ci im mouvement de 
poussee pour d^crocher rhame9on et ensuite k le retiier de la gueule du poisson. 

Le fonctionnement du degorgeoir selon Tinvention et selon ce mode de fabrication 
particulier peut etre amdiore par Tadjonction au dispositif de manoeuvre 5 du 
dispositif de blocage 23. Ce dispositif de blocage 23 interdit au dispositif de tirage 3 

10 de revenir vers rhame9on 7 lorsque cela n'est pas souhaitable. II permet a 
Tutilisateur de I'invention d'imprimer TefFort de poussee destine i decrocher 
rhamegon directement sur ce dispositif de tirage sans que celui-ci ne coulisse dans le 
fourreau 2. L'action du dispositif de blocage 23 peut etre debrayce par Tutilisateur 
quand il le souhaite, II existe actuellement de nombreux modes de realisation de 

15 dispositifs ayant les fonctions requises pour le dispositif de blocage 23. Un exemple 
de i^isation de ce dispositif de blocage 23a est donne sur la figure 25, associ6 avec 
un dispositif de manoeuvre i poignto 5c. Le dispositif de blocage 23a est alors 
constitue, suivant un schema courant, d'une lame articulte dans le trou de laquelle 
passe le dispositif de tirage 3. 

20 La figure 13 repr&ente la fin de la deuxieme etape du fonctionnement d'un mode 
particulier de realisation de Tinvration selon lequel Tembout de maintien rigide lb 
est equipe de la bague anti-accrochage 22. 

La figure 14 repr6sente une vue latdrale de Tembout de maintien rigide lb muni de la 
bague anti-accrochage 22, celle-ci etant representee en transparence. 

25 La figure 15 represente une vue en bout de Tembout de maintien rigide lb muni de la 
bague anti-accrochage 22, celle-ci etant egal^ent representee en transparence. 

Selon certains modes particuliers de realisation, Tembout de maintien rigide lb et la 
bague anti-accrochage 22 peuvent etre un seul et meme element 

La bague anti-accrochage 22 est ime piece pouvant etre a symetrie axiale de diametre 
30 maximum 24 qui vient recouvrir partiellement ou totalement Texterieur de Tembout 
de maintien rigide lb. Cette piece a de preference des formes fuyantes qui lui 
permettent de circuler facilement dans le corps du poisson sans risquer de 
s'accrocher. La fonction principale de cette bague est de masquer la pointe de 
I'hamcfon lors du retrait du degorgeoir selon Tinvention apres decrochage. Cette 
35 pointe, une fois masquee, ne risque plus de s'accrocher. Le diametre 24 est calcuie en 
fonction des caracteristiques de Thamefon, pour que ce role soit assure. La bague 
anti-accrochage 22 peut etre coulissante sur Tembout de maintien rigide lb, de fa^ on 
a faciliter le decrochage de Thamef on. 
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La figure 26 repr^sente une vue paitielle en perqjective du degorgeoir selon 
rinvention muni d'une bague anti-accrochage 22. 

La bague anti-accrochage 22 peut egalement etrc associee i la variante de Tembout 
de maintien selon laquelle ce dernier est souple. 

5 On constate, aprds avoir observe le fonctionnement de Tinvention scion les modes 
particuliers de realisation bases sur la rigidity de Tembout de maintien lb, que celui- 
ci a bien les avantages annonces en debut de la presente description. Le guidage du 
degorgeoir vers Thame^on est automatique, le decrochage de cet hame9on se fait 
sans precaution particuli^re et ce meme hame9on est retir6 sans risque d'etre 

10 accroche & nouveau. 
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REVENDICATIONS 


1) Degorgeoir comportant un foumeau (2), un dispositif de tirage (3) un disDositif 

mainten (1, la, lb, Ic. Id) solidaire du fourreau (2 2a> et H ,^!^^ ;^ 
dWl^e d« fil de peche (4, 4a, 4b) qui, solicSTdu 

Im meme actionne par le dispositif de manoeuvre ^5 Sh 'SM ^t ' ^ 

n K« ^it" ' P-r ce que I'embout de maintien 

(I, lb) est en matenau ngide ou constitu^ d'un assemblage rigide. 

4) Dij^itif selon I'une quelconque des levendications 1 a 3 canicterise par ce 

le d^iff de blocage (23) est adjoint au dispositif de man^™! H sZ 

5) Dispoatif «lon rune quelconque des revendications 1 a 4 oract^rM oar ce 
que I'embout de maintien (I la. Ih ir \a\^a^ ■ ■ ^ t V ^""^ 
(22). «^ucn la, lb, ic. Id) est equipe de la bague anti-accrochage 

6) Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 5 caracteris6 oar ce 
que le dispositif de manoeuvre (5b) est constitue d'un mecamsme^culd ^ 

7) Dispositif selon I'une quelconque des levendications I k 5 canict6rise par ce 
que le dispositif de mam^uvre (5a. 5c) est constitue de une ou deux^gl^s 

8) Dispositif selon I'une quelconque des i^endications 1 k 7 camctirisi par ce 
que le disposrtif d'accrochage (4a) est constitu^ d'une pince. 

?!J?'2^'?^ ''"^ quelconque des revendications 1, 2, 4, 6 7 ou 8 
S'sT24)'"' " "^""^"^ ^ ^ ~ d'eLL 

10) Dispositif selon I'une quelconque des revendications I. 2. 3 4 5 6 7 ou 9 

q2 rj^lll'" J"!!"^"*^ xevendications 1 a 10 can.cterise par ce 
r4l^^«^r (3> 3a) et le dispositif d'acc^hage 
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12) Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 1 1 caractirise parce 
que Tembout de maintien (1 , la, 1 b, 1 c) comporte une amature (19). 

13) Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1^12 caracteris<g par ce 
que I'embout de naaintien (1, la, lb, Ic, Id) est equipe de rembout de guidage (17). 

14) Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 a 13 caract^rise par ce 
que I'embout de maintien (1, lb) et le fourreau (2, 2a) constitoient un seul et meme 
Element. 
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